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LỜI CAM ĐOAN 

Để hoàn thành đồ án tốt nghiệp đúng thời hạn quy định và đáp ứng được yêu cầu 

đặt ra, bản thân em đã cố gắng tìm hiểu, nghiên cứu, học tập và tham khảo ý kiến của 

giảng viên hướng dẫn trong suốt thời gian tiến độ làm đồ án. Em đã tham khảo một số 

tài liệu để phục vụ cho việc tìm hiểu, phân tích, đánh giá được nêu trong phần: “Tài liệu 

tham khảo”. Nội dung đề tài hoàn toàn không sao chép từ các đề tài khác, không vi phạm 

bản quyền tác giả. Toàn bộ đồ án là do bản thân em nghiên cứu và xây dựng nên. 

Em xin cam đoan những lời trên là đúng, nếu có thông tin sai lệch em xin hoàn 

toàn chịu trách nhiệm trước hội đồng.                             

                                                   Thái Nguyên, tháng 5  năm 2024 

Sinh viên thực hiện 

      

                   Thao 

     Nguyễn Minh Thao 
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LỜI CẢM ƠN 

Lời đầu tiên em xin chân thành cảm ơn sự hướng dẫn và chỉ bảo tận tình của cô 

giáo Th.s Nguyễn Thị Thu Hiền . Trong suốt quá trình thực hiện đề tài đã dành rất 

nhiều thời gian và tâm huyết để định hướng cũng như góp ý cho em để em có thể hoàn 

thành đồ án tốt nghiệp  này một cách tốt nhất. Em cũng xin chân thành cảm ơn sự giúp 

đỡ của ban giám hiệu nhà trường Đại học Công nghệ Thông tin và Truyền thông - Thái 

Nguyên, cũng như toàn thể các thầy cô giáo trong Khoa Kỹ Thuật và  Công nghệ và bạn 

bè trong những năm học vừa qua đã giúp đỡ em trong thời gian học tập tại trường. Với 

sự giúp đỡ nhiệt tình đó đã giúp em có một nền tảng kiến thức và chuyên môn để em có 

thể hoàn thành bản thực tập lần này cũng như công việc của em trong tương lai. Mặc dù 

đã có nhiều cố gắng hoàn thiện đồ án bằng tất cả sự nhiệt tình và năng lực của bản thân, 

tuy nhiên không thể tránh khỏi những thiếu sót rất mong nhận được những đóng góp 

quý báu của quý thầy cô và các bạn. 

Em xin chân thành cảm ơn ! 
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1.1 Giới thiệu chung về bãi đỗ xe .......................................................................................................... 11 

1.2 Lợi ích của quản lý bãi giữ xe chung cư hiệu quả. ................................................................. 12 
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Hình 3.2 Lưu đồ thuật toán ............................................................................................ 60 
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LỜI MỞ ĐẦU 

Ngày nay trước những sự phát triển của khoa học kĩ thuật việc áp dụng khoa học 

công nghệ vào thực tế sản xuất đang được phát triển rộng rãi về mặt quy mô lẫn chất 

lượng. Trong đó ngành điện tử chiếm một vai trò rất quang trọng không những giảm 

được sức lao động cho con người mà còn góp phần rất lớn trong công việc mà còn tăng 

năng suất lao động hiệu quả cải thiện chất lượng sản phẩm vì thế chính ngành điện tử 

này ngày càng khẳng định được vị trí cũng như vai trò của mình trong các ngành công 

nghiệp trên toàn cầu thế giới nói chung và ở Việt Nam nói riêng . 

Thế hệ trẻ của chúng ta không ngừng phấn đấu học hỏi tiếp thu kiến tức điều đó 

trường đã sớm chương trình đào tạo sâu rộng từ thấp đến cao để tăng chất lượng học tập 

của sinh viên nhà trường nói chung và khoa … nói riêng đã tổ chức cho sinh viên các 

đề tài môn học tạo nền tảng vững chắc cho sinh viên khi ra trường đáp ứng nhu cầu 

tuyển dụng việc làm. 

 Trong những năm gần đây nền kinh tế của nước ta rất mạnh mẽ và nhanh chóng, 

để đạt được kết quả này thì có sự đóng góp rất lớn của ngành kỹ thuật, kỹ thuật lập trình, 

kỹ thuật điều khiển. 

 Với sự phát triển như vũ bão như hiện nay thì kỹ thuật điện tử, kỹ thuật lập trình kỹ 

thuật điều khiển đang xâm nhập vào các ngành khoa học kỹ thuật khác và đáp ứng mọi 

nhu cầu của người dân sự ra đời của các phần mềm lập trình điều khiển với sự tiện ích 

khả năng lập trình ngày càng cao đã mang lại những thay đổi sâu sắc trong ngành kỹ 

thuật điện tử và việc ứng dụng các kĩ thuật này vào thực tế sẽ giúp ích rất nhiều cho mọi 

người. Để góp một phần nhỏ vào việc này em đã thực hiện đề tài “NGHIÊN CỨU 

THIẾT KẾ HỆ THỐNG QUẢN LÝ BÃI ĐỖ XE TRONG TẦNG HẦM NHÀ CHUNG 

CƯ ” thông qua đề tài này em sẽ có những điều kiện tốt nhất để học hỏi tích lũy kinh 

nghiệm quý báu bổ xung thêm vào hành trang con đường mình đã chọn. 

Tuy nhiên do kiến thức và trình độ còn hạn hẹp nên trong quá trình làm làm đồ án 

tốt nghiệp em không khỏi mắc phải những thiếu sót và hạn chế. Vậy em rất mong nhận 

được sự đóng góp ý kiến thầy cô và các bạn. 

 

 

  


