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thành đồ án tốt nghiệp. Cô đã trực tiếp hướng dẫn, chỉ bảo tận tình và cung cấp tài liệu, 

kiến thức cũng như kinh nghiệm quý báu cho em trong suốt thời gian làm đề tài tốt 

nghiệp.  
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3.1.2. Điều khiển và giám sát hệ thống gián tiếp qua phần mềm ........................... 56 

3.1.3. Thiết lập cảm biến rada phát hiện người ...................................................... 59 

3.1.4. Giám sát môi trường từ camera ESP32 AI Thinker ..................................... 59 

3.2. Đánh giá hệ thống sau khi kiểm thử ................................................................... 60 

3.3. Tính ứng dụng của đề tài ..................................................................................... 61 

3.4. Kết luận chương 3 ............................................................................................... 62 
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Hình 3.6: Thiết lập giá trị giới hạn độ ẩm ..................................................................... 55 
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Hình 3.8: Giao diện giám sát các thông số và giá trị thu được ..................................... 57 

Hình 3.9: Giao diện điều khiển và thiết lập các giá trị hệ thống ................................... 58 
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