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 ỜI NÓI ĐẦU 

1. Lý do chọn đề tài  

Để nâng cao kiến thức và áp dụng những lý thuyết đã đƣợc học tại trƣờng 

vào thực tế và để chuẩn bị một tấm thế tốt nhất trƣớc khi tốt nghiệp thì kỳ đồ án 

tốt nghiệp đóng một vai trò rất quan trọng. Đƣợc sự đồng ý của nhà trƣờng và 

Khoa Công nghệ tự động hóa em xin lựa chọn đề tài “Thi t    m  h nh ph n  oại 

sản phẩm bằng quét mã vạch và  ƣu  ho tự động”. Cùng với sự phát triển vƣợt 

bậc của các ngành công nghiệp điện tử và tự động hóa mục đích sử các thiết bị 

máy móc tự động trong công nghiệp và cả trong đời sống con ngƣời ngày một 

tăng. Bên cạnh đó không thể kể đến những đóng góp quán trọng của khoa học – 

công nghệ hiện đại ứng dụng vào trong công nghiệp hóa, hiện đại hóa trong nền 

công nghiệp chế biến sản phẩm. Hiểu đƣợc tình hình đó và với mong muốn sẽ giúp 

đỡ đóng ghóp cho nền phát trển công nghệ nƣớc nhà em đã quyết định lựa chọn và phát 

triển mô hình phân loại phục vụ tối ƣu hóa cho các nhà máy hiện nay. 

2. Mục đích nghiên cứu 

Mục đích của kỳ đồ án tốt nghiệp là giúp cho sinh viên hiểu rõ vai trò trách 

nhiệm của một ngƣời cán bộ kỹ thuật, nhằm xây dựng cho mình có đƣợc sự nhận 

thức đúng đắn và hiểu rõ hơn mối liên hệ giữa lý thuyết đã học với thực tế trong 

một quá trình sản xuất, hay một mô hình hệ thống cụ thể, biết vận dụng lý thuyết 

vào thực tế, qua đó củng cố và hệ thống đại lý thuyết đã học trƣớc khi tốt nghiệp 

với vai trò là một kỹ sƣ điện tử. 

3. Đối tượng nghiên cứu  

Do thời gian có hạn và do hạn chế về kiến thức nên em tập trung nghiên 

cứu về Thiết kế băng tải để phân loại sản phẩm thích hợp thêm tính năng. Ví dụ 

nhƣ LCD hiển thị, lƣu kho tụ động, phân loại theo mã vạch. 

4. Phạm vi nghiên cứu  

Khảo sát mô hình phân loại sản phẩm thực tế tại địa phƣơng và đƣa ra 

những phƣơng án giải quyết tối ƣu nhất cho mô hình phân loại. 

Về thời gian: từ ngày 10/3/2021 đến ngày 7/06/2021. 

5. Phƣơng pháp nghiên cứu 

- Phƣơng pháp nghiên cứu thực tiễn. 

- Phƣơng pháp thu thập thông tin. 
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- Phƣơng pháp xử lý, phân tích lỗi. 

6.K t cấu báo cáo 

Báo cáo gồm 3 chƣơng, kèm theo đĩa CD: 

Chƣơng 1: Cơ sở lý thuyết chung. 

Chƣơng 2: Phân tích, thiết kế hệ thống phân loại sản phẩm bằng mã vạch và 

lƣu kho tự động 

Chƣơng 3: Mô hình sản phẩm và kết quả đạt đƣợc 

 

 

 

 

 


